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WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot i zakres STWiOR

Przedmiotem specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét instalacji elektrycznych i teletechnicznych przy budowie monitoringu
zewngtrznego na terenie Placu Konstytucji 3-go Maja w Poniatowe;.

1.2. Zamawiajacy
Gmina Poniatowa, 24-320 Poniatowa, ul. Mlodziezowa 2.
1.3. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zle-
caniu i realizacji rob6t zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.4.

1.4. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonywaniu
instalacji elektrycznych 1 teletechnicznych do budowy monitoringu zewnetrznego CCTV oraz
szczegblowych wymagan zastosowanych materiatéw do realizacji przedmiotowego zadania inwe-
stycyjnego:

» instalacja zasilania 230V

* instalacj¢ 1 montaz elementéw monitoringu wizyjnego

» instalacj¢ przeciwprzepigciowa
1.5. Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zamoéwienia
1.5.1. Spis szczegotowych specyfikacji technicznych

=  Kod 45311000-1 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych,
= Kod 45314310-7 Uktadanie kabli,

=  Kod 45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego,

= Kod 32323500-8 Urzadzenia do nadzoru wideo

1.5.2. Wykaz innych dokumentacji majacych wplyw na realizacje inwestycji

= Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia,
* Projekt wykonawczy,

= Kosztorys inwestorski,

* Przedmiary.

1.6. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfi-
kacja techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego 1 inwestorskiego oraz zgodnie z art. 5, 22, 23
i 28 ustawy Prawo budowlane, ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych. Tom V Instalacje elektryczne”. Odstgpstwa od projektu moga dotyczy¢ jedynie do-
stosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych lub zastgpienia zapro-
jektowanych materiatéw — w przypadku niemozliwosci ich uzyskania — przez inne materiaty lub
elementy o co najmniej nie gorszych charakterystykach i trwato$ci. Wszelkie zmiany i odstgpstwa
od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga powodowac¢ obnizenia wartosci funkcjonal-
nych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg zamiany materiatow i elementéw okreslonych w do-
kumentacji technicznej na inne, nie mogga powodowa¢ zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. Ro-
boty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t
montazowych. Tom V Instalacje elektryczne”, Polskimi Normami oraz innymi przepisami dotycza-
cymi przedmiotowej instalacji.
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2.  WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW BUDOWLANYCH
2.1. Dopuszczenia

Do wykonania instalacji moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.
Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ aktualne polskie aprobaty tech-
niczne lub odpowiada¢ Polskim Normom (Dz. U. Nr 92 poz. 881 z dnia 16 kwietnia 2004 r.).
Materiaty zastosowane do budowy powinny mie¢ dopuszczenia do stosowania w budownictwie
(znak B lub CE).

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom ST

Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora nadzoru. Zatwierdzenie
jednego materiatu z danego zrédta nie oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostatych materia-
16w z tego zrédta. Jezeli materiaty z akceptowanego zrddia sg niejednorodne lub nie zadowalajace;j
jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto zaopatrywania w materiaty. Odbidr techniczny mate-
riatéw powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.
Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom Specyfikacji Technicznych zostana przez Wykonawce
wywiezione z placu budowy. Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakcep-
towane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem 1 nieza-
ptaceniem.

2.4. Materiaty
2.4.1. Przewody wielozylowe

Przewody wielozytowe z zylami miedzianymi jednodrutowymi, o izolacji i powloce PCW. Napigcie
robocze nie mniejsze niz 750 V. Przewody przeznaczone do uktadania na tynku lub w tynku. Prze-
wody wykonane zgodnie z aktualnymi normami.

2.4.2. Rury elektroinstalacyjne

Rury elektroinstalacyjne gietkie, wykonane z twardego polichlorku winylu, nierozprzestrzeniajace
ptomienia, odporne na UV. Zakres ciaglej temperatury pracy w zakresie -30°C ...+70°C.

2.4.3. Aparatura modulowa

Urzadzenia zabezpieczajace i taczeniowe w rozdzielnicach odbiorczych — modulowe, przystosowa-
ne do montazu na szynie montazowej TH. Kryteria doboru typéw i1 rodzajéw zabezpieczen:

prad roboczy, napigcie znamionowe, wytrzymato$¢ zwarciowa, etc. Podane w projekcie, na
schemacie instalacji oznaczenia, precyzujg rodzaje stosowanej aparatury.

2.4.4. Skrzynka rozdzielcza — obudowa

Obudowa stalowa o wym. 500x300x200mm, z ptyta montazowg, z drzwiami nieprzezroczystymi
z zamkiem, odporna na UV, uszczelki drzwi z poliuretanu, IP66, IK10, Budowa rozdzielnic zgodnie
z normg PN-IEC-439-3.

2.4.5. Kamery

Dla potrzeb monitoringu projektuje si¢ kamere IP szybkoobrotowa, zewnetrzng, zasilang przez PoE
(Power over Ethernet). Kamera szybkoobrotowa powinna posiada¢ wysokiej klasy przetwornik,
pozwalajacy uzyskac¢ obraz w rozdzielczosci 3.4Mpx (4096x832) 1 predkos¢ odSwiezania 25Kkl/s.
Kamera powinna mie¢ do dyspozycji 2 niezalezne strumienie (gléwny i pomocniczy) i dwie metody
kompresji H.265 lub MJPEG. Kamera powinna pracowa¢ w trybie dzien/noc (kolor/b&w/auto).
Parametry techniczne kamery nie gorsze niz:

= przetwornik 1/2,8” STARVIS™ CMOS

» matryca 2.0 Mpx z rozdzielczoscig 1920x1080

* gsystem skanowania - progresywny

= obiektyw zmiennoogniskowy 4.5...135mm

= kat widzenia — 68°...2,4°

» 30x zoom optyczny z cyfrowa redukcjg szuméw 3D DNR

= 16x zoom cyfrowy

= zasigg oswietlacza IR — 200m
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[¢]

= zakres obrotu w poziomie: 360° ciagly, zakres obrotu w pionie: -20° ... 90
» liczba presetéw: 300

= ustawiane trasy ruchu: 8

= kompresja H.265, MJEPG

= ONVIF: 16.12

= funkcje: WDR- 120dB, EIS, ROI, F-DNR, 3D-DNR, inteligentne $ledzenie obiektéw, analiza
= IVS, ICR, AGC, detekcja ruchu, BLC/HLC, Sharpness, Mirror, tryb dzien/noc.

= zasilanie POE (802.3at), 24VAC/3A.

"  pobdr mocy <25W

» wodoodporna metalowa obudowa IP67

= stopien wandaloodpornosci — IK10

» temperatura pracy: -40°C ... 60°C

= obstugiwane jezyki: angielski i polski

Dla potrzeb monitoringu Placu konstytucji 3-go Maja z latarni o$wietleniowej, projektuje si¢ 3 ka-
mery IP stalopozycyjne, zewnetrzne, zasilane przez PoE (Power over Ethernet). Montaz kamer na
latarni o$wietleniowej (wys. montazu — Sm). Kamery IP powinny posiada¢ wysokiej klasy
przetwornik obrazu, pozwalajacy uzyska¢ obraz w rozdzielczosci 5.3MPx (3072x1728) i pred-
kos$¢ odswiezania 25kl/s. Kamery powinna mie¢ do dyspozycji 2 niezalezne strumienie (gléwny
1 pomocniczy) i dwie metody kompresji H.265 lub MJPEG.

Parametry techniczne kamer nie gorsze niz:

* przetwornik 1/2,9” STARVISTM CMOS

* matryca 6.3 Mpx z ustawiong rozdzielczo$cig 3072x1728 przy 5.3 Mpx

* gsystem skanowania - progresywny

=  obiektyw 2.8mm

* kat widzenia — 98°

= zasigg oSwietlacza IR — 60m

* kompresja H.265, MJEPG

= ONVIF: 16.12

» funkcje: WDR- 120dB, ROI, 3D-DNR, analiza IVS, ICR, detekcja ruchu, BLC/HLC, Mirror

= zasilanie POE (802.3af), 12VDC/920mA.

*  pobdr mocy <11W

= wodoodporna metalowa/plastikowa obudowa IP67

= stopien wandaloodpornosci — IK10

» temperatura pracy: -30°C ... 60°C

= obstugiwane jezyki: angielski i polski 2.4.12.

2.4.7. Switch PoE

Dla potrzeb potaczenia kamer IP z istn. rejestratorem sieciowym, projektuje si¢ switch PoE 8-
portowy, w wykonaniu przemystlowym. Urzadzenie winno zapewni¢ ptynng transmisj¢ sieciowg
z predkoscig 10/100 Mbps, oraz powinno by¢ przystosowane do pracy przy wysokiej lub niskiej
temperaturze.

Parametry techniczne monitora nie gorsze niz:

= rodzaj obudowy: desktop

= liczba portéw PoE — 8

= porty LAN: 1xRJ45 10/100 Base-T - Port Uplink, 1xRJ45 10/100 Base-T + Hi-PoE 7xRJ45

= 10/100 Base-T + PoE (802.3af/at)

= szybko$¢ transmisji:: 10/100Mb/s - 8 Porty LAN & PoE 10/100Mb/s - 1 Port Uplink

» maksymalna moc wyjsciowa:: 30W(7 portéw PoE), 60W (1 port Hi-PoE)

* maksymalna sumaryczna moc:: 96W

= tablica adresow MAC: 2k - automatyczna aktualizacja tablicy MAC adreséw

= Zasilanie: 48 ... 57 V DC /2.0 A (zasilacz w komplecie)

* temperatura pracy:: -30°C ... 65°C 2.5. Kanalizacja kablowa

_ 5 _
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2.5. Wykonywanie robot

Montaz kamer

Dla potrzeb monitoringu placu zabaw stosowa¢ kamer¢ obrotowg IP zamontowang na sztycy oraz
3 kamery statopozycyjne zamontowane na latarni oswietleniowej. Sposéb montazu kamer powinien
zapewnia¢ dostep do kamery, obiektywu itp. dla celéw konserwacji. Sposéb zamocowania powi-
nien zapewnia¢ stabilno$§¢ mechaniczng oraz bezpieczenstwo uzytkowania. Po zakonczeniu czynno-
sci montazowych nalezy dokona¢ uruchomienia wszystkich urzadzen odpowiedniej konfiguracji
systemu oraz wizualizacji zdarzen.

Montaz uchwytow (wysiegnikow)

Uchwyty (wysiggniki) przewidziane do zamocowania na nich kamer, powinny by¢ zamocowane do
podioza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne, w jakich urzadzenia beda pracowac.

3.  WYMAGANIA DOTYCZACE REALIZACJI ROBOT
3.1 Wymagania w zakresie robét podstawowych i towarzyszacych

Wszelkie roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie ze sztukg budowlang. Obowigzkiem Wyko-
nawcy jest dostarczenie Zamawiajagcemu wymaganych atestéw wszystkich stosowanych materia-
16w. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢ z technologia,
STWIOR oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca bedzie wykonywat roboty
z przyjetymi do stosowania w Polsce normami, instrukcjami i przepisami. Przedmiar robot zostat
opracowany na podstawie katalogéw nakladéw rzeczowych powszechnie stosowanych przy koszto-
rysowaniu rob6t budowlanych. Przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca przedstawi wykaz materia-
16w, ktére zostang uzyte do realizacji robot. Decyzje Inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatow, beda oparte o zalozenia technologiczne, wymagania
STWIOR, a takze na podstawie norm oraz wytycznych wykonania i odbioru robét. Prace towarzy-
szace sg to wszystkie niezbedne prace, jak rowniez roboty, ktére zgodnie z STWIOR i umowg sg
niezbedne do wykonania catosci zadania. Roboty te nalezy wykona¢ bez dodatkowego wynagro-
dzenia a ich koszt nalezy przewidzie¢ w kosztach ogélnych. Wykonanie robot zgodnie z wymogami
Prawa Budowlanego nalezy do obowigzkéw Wykonawcy. Zamawiajacy zapewnia jedynie nadzor
inwestorski. W trakcie wykonywania rob6t Wykonawca ma obowiazek stosowac:

= przepisy techniczno-budowlane zgodnie z Prawem Budowlanym,

= Polskie Normy,

» dokumenty normujgce wprowadzanie wyrobéw do obrotu i stosowania w budownictwie.

3.2 Jakos¢ wykonania

Roboty zostang przeprowadzone w sposob uczciwy, z zaangazowaniem i fachowo przez wilasciwie
wykwalifikowanych robotnikéw, a takze w pelnej zgodnos$ci z dokumentacjg i1 specyfikacja tech-
niczng. Materialy i inne artykuly wykorzystane w robotach objetych przedmiotem zamdéwienia majg
by¢ nowe, a jako$¢ wykonania rob6t bedzie odpowiadata najwyzszym standardom. Dane okreslone
w dokumentacji bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatlu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli i wyposazenia
muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jesli wymaga tego specyfikacja lub, gdy
zada tego Zamawiajacy Wykonawca przedtozy w celu zatwierdzenia przez Zamawiajacego petng
informacje dotyczaca materialéw lub wyposazenia, ktére chce wykorzysta¢ w procesie realizacji
robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wpltyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materialéw. Materiaty
moga by¢ przewozone odpowiednimi do asortymentu materiatéw $rodkami transportu. Nalezy za-
dba¢ o wlasciwe zabezpieczenie fadunku i bezpieczenstwo transportu. Wewnatrz obiektu urzadzenia
beda transportowane z wykorzystaniem zwyktych przej$s¢ komunikacyjnych.

_ 6 -
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét

Do rozpoczgcia montazu instalacji przystapic¢ po stwierdzeniu przez kierownika budowy, ze:

— obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia prac
instalacyjnych,

— sporzadzeniu planu ,,BIOZ” przez kierownika budowy lub inng osobe¢ do tego upowazniona,

— elementy budowlano-konstrukcyjne, majagce wplyw na montaz urzadzen instalacji elektrycznej
odpowiadajg zatozeniom projektowym.

5.2. Instalacje elektryczne

5.2.1. Montaz skrzynki rozdzielczej

Skrzynke rozdzielczg zamocowac do sztycy na dachu budynku. Po umocowaniu urzadzenia nalezy
zainstalowa¢ aparaty i urzadzenia , dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie sruby i wkrety w potacze-
niach elektrycznych i mechanicznych, zatozy¢ ostony.

5.2.2. Instalacje elektryczne

Przewody uktadach w rurach elektroinstalacyjnych gietkich, odpornych na UV. Przewody instalacji
230V i przewody UTP nalezy prowadzi¢ w odregbnych rurach elektroinstalacyjnych.

5.3. Instalacje strukturalne

Przewody nalezy uktada¢ bezposrednio od kamer CCTV do switch’a a nastepnie od szafy Rack do
rejestratora.

Uwagi koncowe do instalacji strukturalnych

a) Po zakonczeniu rob6t montazowych nalezy przyprowadzi¢ pomiary parametrow sieci zgodnie
z normg PN-EN 50346:2004/A1:2009 i PN-EN 50346:2004/A2:2010.

b) Instalacj¢ wykona¢ zgodnie z uwagami w cze$ci opisowe;.

c¢) Instalacj¢ wykonac¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

d) Przy montazu instalacji nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na:

— wszystkie potaczenia wykona¢ bardzo starannie poprzez skrecanie na zaciskach lub lutowanie,

— nie dokreca¢ nadmiernie §rub w zaciskach przytaczeniowych,

— zwraca¢ uwage na barwe kodowa przewodow,

e) Przed uruchomieniem instalacji nalezy dokona¢ sprawdzenia:

— materialow w zakresie zgodnosci z obowigzujacymi przepisami,

— wykonania poprawnosci potaczen,

— wlasciwej numeracji, napiséw oraz oznakowania linii.

f) Przed przekazaniem systemu uzytkownikowi nalezy przeprowadzi¢ rozruch wstepny wraz ze
sprawdzeniem fizycznego zadzialania kazdego kamery i1 kazdego os$wietlacza IR stosujac odpo-
wiednie urzadzenie symulujgce i sporzadzi¢ z niego protokot.

g) Wszystkie czynnosci konserwacyjne przy urzadzeniach nalezy wykonywac¢ zgodnie z DTR pro-
ducenta.

h) Eksploatacj¢ urzadzen nalezy prowadzi¢ zgodnie z DTR producenta oraz obowigzujacymi prze-
pisami.

1) Osoby przewidziane do obstugi, kontroli lub nadzoru zainstalowanego systemu CCTV nalezy
przeszkoli¢ w zakresie obstugi systemu, interpretacji przekazywanych informacji i alarméw.
Odbiér robot

Przed przekazaniem systemu CCTV do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zle-
ceniodawcy:

1) dokumentacj¢ powykonawcza zawierajagcg zaktualizowany projekt techniczny z naniesionymi
zmianami w czasie wykonawstwa uzgodniong z projektantem,

2) dokumentacj¢ prawng montazu, tj.:

* dziennik budowy,

= protokét pomiaréw elektrycznych ciaggtosci linii, rezystancji izolacji i uziemienia,

» certyfikaty i1 atesty zamontowanych urzadzen.
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6. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w wymaganiach ogélnych. Po zakonczeniu prac mon-
tazowych i po spelnieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wykonawca uruchamia instalacje
oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykonczeniowe. Wykonawca zobowigzany jest przeprowa-
dzi¢ te préby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z wymogami i normami polskimi obowigzujacymi
w tym zakresie.

7. OBMIAR ROBOT

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot
i dostarczone przez wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjg umowy.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w calym
okresie trwania rob6t. Obmiar rob6t ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg
stanu na dzien ich zrealizowania. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano
je zgodnie z wymogami zawartymi w szczegétowych specyfikacjach technicznych, ich ilos¢ podaje
si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robét, wchodzacym w sktad umowy.
Obmiaru dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zarzadzajacego realizacjg umowy o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wy-
niki obmiaru sg wpisywane do ksiggi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestor-
skiego.

8. ODBIOR ROBOT

Przejecia robo6t nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlanego.
Odbioru dokonuje Inzynier Nadzoru na podstawie zgloszenia Wykonawcy. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna, jezeli wszystkie pomiary
1 badania daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr czesSciowy

Odbiorowi czegsciowemu nalezy poddac te elementy urzadzen instalacji, ktére zanikaja w wyniku
postepu robét, jak np. wykonanie bruzd, przebi¢ oraz inne roboty, ktérych sprawdzenie jest niemoz-
liwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.

8.2. Odbior koncowy

Odbiorowi koncowemu podlega:

= sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace na
sprawdzeniu protok6téw badan przeprowadzonych przy odbiorach czgsciowych),

* wyniki przeprowadzonych pomiaréw podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu,
szczegétowo omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzoér techniczny
oraz cztonkéw komisji przeprowadzajacej badania,

* wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za dokladne, jezeli
wszystkie wymagania zostaty spetnione,

= jezeli ktore§ z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato spetnione, nalezy
oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnos$ci dziatania instalacji i w zalezno$ci od tego okresli¢
konieczne dalsze postgpowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacja Projektowa, obmiarem robét, oceng jakosci
uzytych materialéw i oceng jakosci wykonania robdt na podstawie wynikéw, badan i pomiaréw.
Zasady odbioréw i platnosci za wykonane roboty okre§la umowa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy dla instalacji niskiego napiecia

Roboty wykonywane beda zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nast¢pujacymi
normami i przepisami:

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cz¢§¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

PN-HD 60364-4-43:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes$¢ 4-43: Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem przet¢zeniowym.

PN-IEC 60439 ,,Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe”.

PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czeg$¢ 5-52: Dobdr i montaz wyposaze-
nia elektrycznego -- Oprzewodowanie.

PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 6: Sprawdzanie.

PN-EN 50173-2:2008 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Cze$¢ 2: Lokale biu-
rowe.

PN-EN 50132-1:2012P Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach —
Cze$¢ 1: Wymagania systemowe.

PN-EN 50174-2: 2010 Technika Informatyczna — Instalacje okablowania — Czg$¢ 2: Planowanie i wykony-
wanie instalacji wewnatrz budynkow.

10.2. Inne dokumenty i instrukcje

= (Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczpospolitej Polskiej z dnia 2 pazdziernika 2013r. w sprawie oglo-
szenia jednolitego tekstu - Prawo budowlane (Dz. U. z 2013 r., poz. 1409).

= Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z 5 lipca 2013 r. w sprawie
warunkow, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2013r., poz. 926).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 kwietnia 2012r. w sprawie szczegétowego zakresu
1 formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2012r. Nr 0 poz. 462),

= Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004r. w sprawie szczegdétowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(Dz.U. Nr 202 poz. 2072 z pézn. zm.),

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej BIOZ
oraz planu BIOZ (Dz.U. Nr 120 poz. 1126),

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401),

= Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 marca 2013r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy urzadzeniach energetycznych (Dz.U. z 2013r., poz. 492),

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004r. w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac projektowych oraz pla-
nowanych kosztéw rob6t budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno —uzytkowym (Dz.U. Nr
130 poz. 1389),

= Ustawa Prawo Zamdwien Publicznych z 28.05.2013r., tekst jednolity (Dz.U. z 2013r. poz. 907 z pdzn.
zm.),

= Katalogi, aprobaty techniczne, DTR zastosowanych urzadzen i materiatéw.

Uwaga! Wszelkie roboty ujete w specyfikacji naleiy wykonaé w oparciu o aktualnie obowiqgzujg-

ce normy i przepisy.

Opracowatl:



